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Caractéristiques techniques du bras robotisé

UR3e

UR5e

Spécification
Charge utile
Portée

Degrés de liberté
Programmation

Performances

Consommation maximale en utilisation standard
Consommation moyenne en utilisation standard

Sécurité
Certifications
Capteur F/T

- Plage

-~ Résolution
- Précision

Mouvement
Répétabilité de position selon ISO 9283

Mouvement de 1l'axe
- Base

Epaule

Coude

Poignet 1
Poignet 2
Poignet 3

Vitesse nominal du TCP (PCO)

i

i

Caractéristiques

Classification IP

Classe salle blanche IS0 14644-1
Bruit

Montage du robot

Ports E/S

- Entrées numériques
~ Sorties numériques
- Entrées analogiques

Tension d'alimentation E/S sur 1l'outil
Alimentation E/S sur 1’outil

Caractéristiques physiques

Emprise de montage

Matériaux

Type de connecteur d’outil (effecteur)
Longueur du cable du bras robotisé
Poids avec céable

Plage de températures de fonctionnement
Humidité

fechnologie robots e testée et approuved

3 kg (6.6 1lbs)
500 mm (19.7 in)
6 articulations pivotantes

5 kg (11 1bs)
850 mm (33.5 in)
6 articulations pivotantes

< Interface utilisateur graphique PolyScope
sur écran tactile 12 pouces >

300 W
100 W

570 W
200 W

< 17 fonctions de sécurité paramétrables >
< EN IS0 13849-1, PLd Catégorie 3, et EN ISO 10218-1 >

Force, x~y-z

30.0 N 10.0 Nm
2.0 N 0.1 Nm
3.5N 0.1 Nm

+ 0.03 mm

Rayon de Vitesse

travail maximale

+ 360° + 180°/s

+ 360° + 1807/s

+ 360° + 180°/s

+ 360° + 360°/s

+ 360° + 360°/s

Infinite + 360°/s

1 m/s (39.4 in/s)

IP54

5

Moins de 60 dB(A)
Toute orientation

2
2
2

12/24 N
600 mA

@ 128 mm

Aluminium, Plastique, Acier
M8 | M8 8 broches

6 m (236 in)

11.2 kg (24.7 1bs)

8-50°C

90%RH (sans condensation)

Couple, x-y-z

Force, x-y-z Couple, x-y-z
50.0 N 10.0 Nm
3.5N 0.2 Nm
4.0 N 9.3 Nm
+ 0.03 mm

Rayon de Vitesse
travail maximale
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
1 m/s (39.4 in/s)

IP54

5

Moins de 65 dB(A)
Toute orientation

2
2
2

12/24 V

1.5 A (double broche)
1 A (simple broche)

@ 149 mm

Aluminium, Plastique, Acier
M8 | M8 8 broches

6 m (236 in)

20.6 kg (45.4 1bs)

0-50°C

90%RH (sans condensation)
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UR10e
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UR16e

12.5 kg (27.5 1bs)
1300 mm (51.2 in)
6 articulations pivotantes

16 kg (35.3 lbs)
900 mm (35.4 in)
6 articulations pivotantes

< Interface utilisateur graphique PolyScope
sur écran tactile 12 pouces >

585 W
350 W

< 17 fonctions de sécurité paramétrables >
< EN ISO 13849-1, PLd Catégorie 3, et EN ISO 10218-1 >

615 W
350 W
Force, x-y-z Couple, x-y-z
100.0 N 10.0 Nm
50N 0.2 Nm
55N 0.5 Nm
+ 0.05 mm
Rayon de Vitesse
travail maximale
+ 360° + 120°/s
+ 360° + 120°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
1 m/s (39.4 in/s)

IP54

5

Moins de 65 dB(A)
Toute orientation

2
2
2

12/24 V

2 A (double broche)
1 A (simple broche)

@ 190 mm

Aluminium, Plastique, Acier
M8 | M8 8 broches

6 m (236 in)

33.5 kg (73.9 1bs)

0-50°C

90%RH (sans condensation)

Force, x-y-z Couple, x-y-z
160.0 N 10.0 Nm
5.0 N 0.2 Nm
551N 0.5 Nm
+ 0.05 mm
Rayon de Vitesse
travail maximale
+ 360° + 120°/s
+ 360° + 120°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
1 m/s (39.4 in/s)

IP54

5

Moins de 65 dB(A)
Toute orientation

2
2
2

12/24 V

2 A (double broche)
1 A (simple broche)

@ 190mm

Aluminium, Plastique, Acier
M8 | M8 8 broches

6 m (236 in)

33.1 kg (73 1lbs)

0-50°C

90%RH (sans condensation)

07/

Renforcez les compétences de
votre personnel. Augmentez le
temps de disponibilité de votre
entreprise avec :

1'UR Academy
universal-robots.com/fr/academy

nos services sur mesure
universal-robots.com/fr/
service-and-support

et un ensemble de
ressources utiles
universal-robots.com/support
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Caractéeristiques techniques du systeme

Un boitier de commande, une console d'apprentissage et un cable

standard sont fournis avec chaque bras robotisé standard.

Boitier de commande

Caractéristiques
Classification IP

Classe salle blanche ISO 14644-1
Plage de températures de
fonctionnement

Humidité

Ports E/S

Entrées numériques

Sorties numériques

Entrées analogiques

Sorties analogiques i
Entrées numériques en quadrature
Alimentation E/S

Communication

Source d'alimentation

Caractéristiques physiques
Dimensions du boitier

de commande (L x H x P)
Poids

Matériaux

Pendentif d'apprentissage

IP44
6

8-50°C

90%RH (sans condensation)

16

16

2
2
4

24V 2A

Fréquence de controle 566 Hz

Modbus TCP
PROFINET
Ethernet/IP
USB 2.8, USB 3.0

100-240VAC, 47-440Hz

460 mm x 449 mm x 254 mm
(18,2 in x 17,6 in x 10 in)

12 kg (26,5 1bs)
Acier avec revétement poudre

Spécifications
Classification IP
Humidité

Résolution de 1'affichage

Caractéristiques physiques
Matériaux =
Poids

Longueur de cable

IP54
90 % RH (sans condensation)
1280 x 800 pixels

Plastique, PP

1,6 kg (3,5 1bs)
Cable d'1 m (console) inclus

4,5 m (177,17 in)

PolyScope = notre interface
de programmation intuitive.

PolyScope offre aux
utilisateurs une interface
de haut niveau pour des
applications tres simples
que tout opérateur de
premiére ligne peut
maitriser. Elle propose
également un environnement
de programmation approfondi
et sophistiqué permettant
aux développeurs de réaliser
des applications complexes
et expérimentales pour les
cobots.
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Déballage de votre cobot UR :

01 Bras robotisé
02 Boitier de commande
03 Cconsole d'apprentissage

04 cable (disponible en 4
options)

05 Connecteur de bride
de base

Chaque cobot de la gamme
e-Series est fourni avec un cable
standard de 6 m et un connecteur
de bride de base qui permet un
montage latéral ou traversant
pour le robot.

La suite de cables offre des
variantes disponibles pour un achat
séparé qui simplifient le déploie-
ment de nombreuses applications
courantes, comme l'extension de
votre portée avec une version de

12 m du céble standard. Un céble
haute flexibilité, congu pour résister
a des flexions plus importantes et
répétées, est également disponible.
En faisant le bon choix dans la
gamme de cables, les fabricants
peuvent charger plusieurs
machines-outils, souder des pieces
plus volumineuses et augmenter la
hauteur des palettes en toute sim-
plicité.

Gamme de cables

09

05

Spécification Standard*
Matériau PVC i
Couleur Noir
Longueur 6 m (19,7 ft)

Diamétre (d)

Haute
Spécification flexibilité**
Matériau PUR
Couleur Bleu
LLongueur 6m (19,7 ft)

Diametre (d)
Rayon de courbure

Cycles de flexion 5 millions

* Inclus a 1'achat du robot
*% Accessoire vendu séparément

12,1 mm (0,48 in)

13,4 mm (0,53 in)

4 x d (statique)
8 x d (dynamique)

04

Standard étendu**
PVC

Noir

12 m (39,4 ft)

12,1 mm (0,48 in)

Haute flexibilité
étendue**

PUR

Bleu

12 m (39,4 ft)

13,4 mm (0,53 in)
4 x d (statique)
8 x d (dynamigue)
5 millions
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Le pouvoir de
'automatisation
est entre vos mains.

Console
d’apprentissage 3PE
e-Series

Tous les cobots de la gamme e-Se-
ries sont livrés avec la console d'ap-
prentissage standard e-Series, qui
offre une interface utilisateur intui-
tive pour une programmation aisée
avec le puissant logiciel PolyScope
d’UR. Une console d’'apprentissage 3
positions est également disponible
en tant que variante pour toutes les
charges utiles des robots de la
gamme e-Series, et en tant que com-
posant UR+. Le dispositif 3PE est
intégré mécaniquement et fonction-
nellement a la console d'apprentis-
sage e-Series : c'est un équipement
prét a 'emploi avec n'importe quel
boitier de commande e-Series. De
plus, il est entierement intégré a I'in-
terface utilisateur de PolyScope pour
permettre tous les mouvements du
robot, y compris Freedrive, en mode
manuel.

Principaux avantages

- Intégration mécanique compléte du dispositif 3PE

- Intégration logicielle compléte : la console d’apprentissage
3PE est prise en charge de maniere native par PolyScope

~ Se connecte au boitier de commande avec le méme
connecteur que la console d’apprentissage standard
e-Series

- Montage possible sur tous les supports de console
d’'apprentissage e-Series existants

~ Comprend deux dispositifs 3PE, permettant une utilisation
confortable de la main gauche ou de la main droite

~ Inclus dans les certifications TUV NORD ISO 10218-1:2011 et
1S0 13849-1:2015

Caractéristiques techniques du matériel

Lekgeur o W e (e R
Hauteur 231 mm (9,09 in)
Epalsseur L e e 3 '50 mm (1,97 in)
Poids avec 1 metre de cable ’ 1,8 kg (3, 961 lbs)
Glaesipidation dr L eEa
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Votre solution
intégrée avec UR.

Boitier de
commande OEM
e-Series

Nos cobots sont équipés d'un
boitier de commande mobile
et de faible encombrement.
Pour répondre a la demande
croissante de cobots dans
des systémes d'automatisa-
tion sophistiqués et spéciali-
sés, nous avons développé un
boitier de commande prét a
&tre intégré, congu pour étre
incorporé dans un autre pan-
neau de commande. Le fac-
teur de forme minimal de
notre boitier de commande
OEM permet de piloter des
systémes d'automatisation
complexes, des solutions clés
en main et des produits OEM,
dans de nombreux secteurs
et applications.

Le boitier de commande
OEM compact est disponible
avec toutes les tailles de
bras robotisés de la gamme
e-Series en version AC ou DC.
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Principaux avantages

~ Economique

- Compact et léger

- Pas de console d'apprentissage ni de coffret métallique
~ Réduction des composants inutiles et des déchets

~ Connecteur d'alimentation incluant une protection contre la
traction facilitant le cablage

- Caractéristiques de montage pratiques

~ Le modéle CA, comme nos robots, peut étre alimenté par une
prise murale standard.

~ Le modele CC est idéal pour les systémes fonctionnant sur
batterie, tels que les robots mobiles.

Caractéristiques techniques du matériel

Dimensions du boitier de 451 mm x 168 mm x 150 mm

commande OEM (L x H x P) . (17,8 in x 6,6 in x §,9.in) =

Poids Modéle CA : 4,7 kg (10,4 1bs)

Modéle CC : 4,3 kg (9,5 1bs)

Tension d’entrée  Modele CA : 108-240 VAC, 47-440Hz
| Modele CC : 24-48 VDC (typical) |

Puissance en veille Modéle CA : <1,5 W

Standby power Modeéle CC : <7 W




